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	LiSH 技術体験ワークショップ
	磁気浮上型搬送システム
	Planar Motor
	2026年
	14:00～16:00
	場所：高輪ゲートウェイ Link Scholars' Hub（LiSH）　　　　　
	　　　WORKSHOP ROOM 1
	定員：50名様（事前のお申込みが必要です）
	費用：無料




	【Planar Motorの技術的な特徴】
	(1)磁気浮上による非接触駆動：
	(2)６自由度(６DOF)の動き：
	　　X･Y･Z軸方向の並進移動に加え、各軸中心とした　　
	(3) 圧倒的なクリーン性能：
	(4) ミクロン単位の精密制御：
	　　すべての軸において高い再現性を持ち、ミクロン
	　　単位の精度で位置を制御

	(6)ライブ･ウェイイング(リアルタイム計量)：
	(5)柔軟な運用：

	「運ぶ」「混ぜる」「傾ける」「計量する」といった多様な動作を一台に統合


